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AEKJIAPALNA O COOTBETCTBUU

-ENISO 12100 - 2010: be3onacHOCTb MEXaHN3MOB —

Huxenpusenentbie Tuns annapatos COOTBETCTBYIOT:
O6Lwwme NprHUMNbI pa3paboTku,

® [TonoxeHnam alegyrownx EBpOFIEVICKVIX ONPEeKTNB "
COOTBETCBYHOLWNMM IroC. 3aKoHOA4aTe IbCTBaM:

- EN 60204-1 - 2006: be3onacHOCTb MEXaHWU3MOB —

OneKTOpoo6OPY[OBAHME aMnnapaTos.,
- AnpekTtmBa no mexaHmsmam 2006/42/EC,

- EN 12852: KyxoHHble npoLeccopbl 1 MUKCEPHI,

- EN 1678- 1998: OBowepeskn,

-EN 454 + A1 2010-02: C6uBaTeNibHO-CMeCUTENIbHbIe
annaparbl,

- AnpekTrBa no HM3KoMy HanpsxeHuio 2014/35/EC,

- AnpeKTrBa NO 3N1EKTPOMArHUTHON COBMECTUMOCTY
2014/30/EC,

-PernameHTt (EC) N2 1935/2004 « O maTepuanax u
n3genuax, NnpeaHasHauyeHHbIX 4519 KOHTAKTa C NMWeBbIMY
NPOAYKTaMMU »,

- EN 12853: ConBaTenv 1 nepeHoCHble BEHUUKU
(norpy»aemble MMKcepbl),

- EN 14655: Xnebopesku,
- EN 13208: AnnapaTbl 4NnA OYNCTKN OBOLLEN,

- PernameHT (EC) N2 10/2011 « O maTepuanax n nsgenusx
13 NaCTMACCOBbIX MaTepManoB, NpeaHa3HaYeHHbIX Ana

KOHTaKTa C NULWEeBbIMN NPOAYKTaMU », -EN 13621: Annapatbl AnA OT»KMMaHWA BOAbI U3 canarta,
-OnpeKTBa MO CHUXEHWIO omacHbiX AnA 3gopoBbsa - EN 60529-2000: CTeneHb 3awuthL:

komnoHeHToB (ROHS) 2002/95/CE, - 1P 55 pna KHOMOK ynpaBneHusa,
- OnpekTrBa «DEEE» 2012/19/CE, - IP 34 pna mexaHU3MOB.

® MONIOXKEHMAM CNleayWmnx CTaHA4APTU3NPOBAHHbIX
€BPOHOPM, a TakKKe HOPM MO TeXHUKe 6e30MacHOCT 1

. B r. Montceau en Bourgogne, 4 mapta 2016 T.
rUTEeHbI:

Alain NODET
[npekTop no NpounsBoACTBY T —

Robot-Coupe snc - 12 avenue du Maréchal Leclerc — BP 134 — 71305 Montceau-les-Mines Cedex - France



COLEP>KAHMUE

FAPAHTUA

BAXKHbIE MEPbBI MPEAOCTOPOXXHOCTHU

Bbl MPUOBPEJIN OBOLLIEPE3KY
CL50 e CL 50 Ulira Bapuaht E

BBO/ B KCIUTYATALIUIO ATMAPATA

. PeKOMeH,EI,GLIMVI no NoAKNIOYEHUIO

MPOLEAYPbl CEOPKM

UCMOJIb3AOBAHUE U BbIBOP JUCKOB

O4YNCTKA

TEXYXO[L

* Hoxw, rpebeHku n Tepku

TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKU
* Bec
* Pasmepsl
* Bbicota paboueit noBepxHoCTH
* YpoBeHb Lyma

® SnekTPuueckune xaPakrePuctukm

3ALLUTA

HOPMbI

TEXHUYECKMUE NAHHbIE

* N3obpaxenne B pazobpaHHOM BUae

® 3J'IeKTpOCX€MbI M MOHTCAXHAA CXemd
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MPEAEJI TAPAHTUN ROBOT-COUPE s.N.c.

Baw annapatr ROBOT-COUPE umeer
FAPAHTHIO CPOKOM HO OfMH rof, € Ad-
Tbl MOKYNKM: AAHHAS FOPAHTHUS OT-
HOCMUTCSI TONbKO K 0pULMANBHOMY
M3rOTOBUTENIO MOPKM, ET0 AUCTPUOL-
IOTOPY WIIM UMIOPTEPY.

Echru Bbl nokynaete annapar
ROBOT-COUPE y guctpubbiotopa,
MCXOJHOM SIBNSIETCS €r0 rapaHTys (B
3TOM CJly4de NPOBepbTE CPOKHU M
YCNOBMSI 3TOM FAOPOHTMM C BALLIMM
BMCTPUBLIOTOPOM).

lapantus ROBOT-COUPE He
PACNPOCTPAHSAETCS HA FAPAHTHIO
AACTPUOBIOTOPA, OJHAKO B Ciydae
OTCYTCTBMUSI NOCNEAHEN rAPAHTHUS
ROBOT-COUPE 6ypet aencTeu-
TENbHOM C HEKOTOPbIMA OrOBOPKAMM
B 30BUCUMOCTH OT PbiHKA.

[apanmus ROBOT-COUPE s.N.C. pac-
NPOCTPAHSIETCS TONLKO HA HEUCTPAB-
HOCTH, CBSI3AHHbIE C MOTEPHASIOM
u/nwnm c6opkon.

TAPAHTUS ROBOT-COUPE s.N.c.
HE PACMPOCTPAHSAETCA HA
CIEAYIOLLIEE:

1- MospexaeHns 06opyaOBAHMS M3-30 HENpPa-
BMIIbHOFO MMM HECOOTBETCTBYIOLWErO MCMOMb30-
BOHMsI, NOAEHUS ANMNAPATA MK Apyrue nopob-
Hble MOBPEXAEHMs!, BbI3BAOHHOE HEMPABMIbHBIM
BbINOMHEHUEM MHCTPYKLMKM B 4aCTH cHOpKH,
YCTOHOBKM, WCNOMb30BAHMS, YNCTKM, OBCIYXM-
BAHMA U T. A4.).

2 - 3aTouka UK 3ameHa Ne3BuM, 30TYNUBLLMX-
CSl, MCMOPYEHHbBIX MM U3HOLWEHHbIX nocne
onpeaeneHHoro BpemeHn MCnonb30BAHMUS,
CUMTQIOLLIErOCS HOPMASTbHbBIM UMM YPE3MEPHBIM.

3 - Hetanu n/unn cToumocTs 3ameHbl unn pe-
MOHTO Ne3BMM, HOXEN, NMOBEPXHOCTEN, HOCAAOK,
MCMNMAYKAHHbIX, I'IOLLGpGI'IGHHbIX, I'IOBpe)KJJ,eHHbIX,
MCKPUBIIEHHbIX UITM U3MEHMBLLMX LiBET.

4 - Iiobble usmerenus, nobasneHus unm pe-
MOHT, BbINOSIHEHHbIE HE YNONMHOMOYEHHBIM NPes-
npuaTUEM.

S - MepeBo3ka annapaTta B/W3 cepBUCHOrO
LeHTpa.

6 - Crommocts YCTQHOBKM MIM TECTUPOBAHMSA
HOBbIX AETANEN MM KOMMIEKTOB (HAMp., HaLuK,
AMCKM, NE3BMS, HACOOKM), 3OMEHEHHbIX MO Cob-
CTBEHHOMY YCMOTPEHMIO.

7 = POCXOﬂbI, CBA3AHHbIE C U3MEHEHMEM HAn-
pGBJ'IeHMﬂ BpGLLI,eHMFl TpeXd)C]?,HOFO 3J'|eKTpOJJ,Bl4-
ratensi (OTBETCTBEHHOCTb HECET YCTAHOBLUMK).

8 - MOBPEXAEHNA, BbI3BAHHbLIE TPAHC-
MNMOPTUPOBKOW. Bugmumble mnu HeBugmnmble
NOBPeXAeHHsl NeXAT HO OTBETCTBEHHOCTU Nepe-
BO3umkd. [lonb3oBaTenb AONXEH M3BECTUTb 06
3TOM MEPEBO3YMKA M SKCMEQUTOPA CPA3y Mo Mo-
Ny4eHWM TOBAPA, WM KOK TONbKO OH OBHAPYXMT
noBpexpaeH1e, ecnu pedb MAET O HEBUOMMOM
NOBPEXAEHUM.

XPAHUTE 3ABOLOCKYIO YTAKOBKY, kotopas

NPUroguTCs B Cily4ae NPOBEPKM NEPEeBO3UMKA.

lapantns ROBOT-COUPE s.N.C. orpaHuumsaeT-
CSl 30MEHOW HEMCMPABHbLIX AeTanel unu anna-
patos: ROBOT-COUPE s.N.C., a Takxe Bce ero
punmansl unu aduIMMPOBAHHBIE NPEANPUATHS,
ero AMCTPMOBLIOTOPbI, AreHTbl, YNPABASIOLME,
CNyXaALLye MM CTPAXOBLUMKM HEe HeCyT OTBETCT-
BEHHOCTb 30 ywwepb, MOTEPIO MNM KOCBEHHbIE
pacxofpl, CBA3AHHbIE C AMMAPATOM WM HEBO3-
MOXHOCTbIO €0 MCMOMb30BAHMSI.




A\ BHUMAHMKE!
BAXHBIE MEPbI MIPEOCTOPOXHOCTH B

BHUMAHME! Bo u3bexxaHue HECHACTHBIX CITyHOEB (3IEKTPOTPABMBI, PAHEHUSI M NP.) U ANS CHWKEHMS MATEPUANBHOTO Ylepba,
HOHECEHHOro HeMnpaBWIbHbIM MCMOJIb30BAHMEM BALLErO ANNAPATA, BHUMATENbHO NMPOYUTAMTE CrieAyloe MHCTPYKLMU M CTPOro
cobniopaiTe UX BLINONHEHWE. DTO MOMOXET BAM JyHlle O3HAKOMMTBCSI C GMMNAPATOM M NPABUIBHO €r0 MCMONb3OBATD.
MpouutanTe NonHoCTbLIO AQHHBbIE PEKOMEHAALIMM M O3HAKOMBLTE C HUMU BCEX JIULL, NMOJb3YIOLMXCS ANNAPAToOM.

PACTAKOBKA

® OCTOPOXHO BbIHETE M3 YNAKOBKM BCe 0BOpyao-
BAHME, O TAKXE BCE MPMHALJIEXHOCTU MMM Crheuu-
QrIbHYIO OCHACTKY, HOXOAALWMECS B KOPOOKAX.

* Cobniogaitte OCTOPOXHOCTb npu pacnakos-

K€ PEXYLUNX UHCTPYMEHTOB! HO)Kel:I, ANCKOB U Op.

YCTAHOBKA

® PekomeHflyeTcst yCTAQHABIMBATL ANMAPAT HA yc-
TOMYMBYIO MOBEPXHOCTb.

NOAKINIOYEHUE

® YbepnTech, YTO HANPSKEHWE BALLEH DNEKTPOCETH
COOTBETCTBYET HAMPSIXEHMIO, YKA3AHHOMY HA 30-
BOACKO#M TabnMuke KOPNyca ABMraTEns, M YTO OHA
PACCYMTAHA HO HEOOXOAMMYIO CHITY TOKQ.

® Oba3aTensHO NOACOEAMHUTE ANNAPAT K PO3eTke
C 303EMIIEHMEM.

PABOTA

e CobniopaiTe 0CTOPOXHOCTb Npu paboTe ¢ pexy-
LWMMM MHCTPYMEHTOMM (AMCKOMM MM HOXAMM).

MPOLIEAYPA CBOPKU

e Ctporo cobniogaiTe pasnuuHbie npoueaypbi
cbopku (cm. cTp. 80) u ybeputech, uTto BCE
NPUHOANEXHOCTU NPABUIBHO YCTAHOBIEHI.

UCNOJIb3OBAHUE

* Hukoraa He nbiTaiTech yopaTh NpegoxpaHuTenb-
Hble CMCTEMbI U BIIOKMPOBKM.

® Hukorpa He BCTaBNSITE MOCTOPOHHME NMPeAMETbI
B paboUyto EMKOCTb.

® Hukorpga He mpoTankuBaiTe NuULLEBblE NPOAYKTbI
PYKOW.

® He neperpyxaite annapar.

® Hukorpa He BKntoyaiTe NOPOXHMI ANMAPAT.

OYNCTKA

* B Lensix npefoCcTOPOXHOCTM Nepef, onepaLmsmm
OYMCTKM BCEraa OTKIIOYAMTE BALL AMNAPAT.

® CUCTEMATMYECKM OYMLLAMTE ANNAPAT U €ro
MPUHOZAEXHOCTM MO OKOHYAHMM PaboTbl.

* He norpyxaiire 6110k asuratens s sogy.

e [lns anom1HMeBbIX geTanen UCnonb3ynTe Noaxo-
Asilliee MotoLLEee CPEACTBO.

e [lns nnacTmaccoBbix AeTanen He UCMonb3ymTe
MOIOLME CPEACTBA C BbICOKOM LENOYHOCTbIO
(BbICOKQSI KOHLEHTPALMSI HATPWS MM OMMMAKQ).

® Robot-Coupe Hu B koem cryuae He HeceT oTBeT-
CTBEHHOCTb 30 HecobniofeHMe Monb3oBATENEM
3NEMEHTAPHBIX MPABUI COHUTAPHOMU MUIUEHBI.

TEXYXO[,

* [epepn nobbiMM ONEPALMAMM HA SNEKTPUYECKMX
yacTsx B 0bs3aTENbHOM MOPsiAKe OTKIOYAHTe arn-
napar.

® PerynspHo npoBepsiiTe COCTOsIHME NPOKNAAOK
WNK KoMeL, a TAKXe MCNPABHOCTb NPEAOXPAHUTENb-
HbIX CUCTEM.

* TwaTenbHo cobniopaiTe Npouedypbl TEXyXOAd
NpoBepsiiTe NPUHAAIEXHOCTH, OCOBEHHO B Cryyae
MCMOMb3OBAHUST KOPPO3MIHBLIX MPOAYKTOB (NMMOH-
Hasi KUCnoTa u np.).

* Hukorpa He nomb3yiTech annapaTom B ciyyae
MOBPEXAEHMS! LUIHYPA MUTAHUST MM BUIKW, MM €CIIU
annapar niaoxo paboTaeT unm Gbin NOBPEXAEH.

® [pu niobbix aHomanusx B paboTte obpallaiTech
B CEPBMCHbIM LIEHTP.

19



80

Bbl MPUOBPEJIU
OBOLLIEPE3KY CL 50 e
CL 50 Ulira Bapuaht E

Osowepeska CL 50/CL 50 Ultra - 1o annapatsi,
MAEANbHO MPUCNOCOBMEHHbIE A YAOBNETBOPEHMS
npodeccuoHanbHbIX Hyxa. o mepe nx ucnonbsosa-
HMS Bbl OTKPOETE MHOrOOBPA3ME MX BOMOXHOCTEM.

Mogens CL 50 Ultra umeet metannuueckyio
€MKOCTb M KOPMyC ABMIraTENs M3 HEPXAloBeLLeM
ctanu, mogenb CL 50 umeet kopnyc asuratensi us
nonukapboHaTa.

[pocTas KOHCTPYKUMS annapaTd rapaHTupyeT
yHOOHYIO OUMCTKY: BCe AETANM, HOXOAALWMECS B
KOHTOKTE C MPOAYKTAMM M HYACTO MCMONb3yeMmble,
Nerko CHMMAIOTCS M OUYMLLAIOTCS.

JaHHAs MHCTPYKUMS COBEPXUT BAXHYIO MHPOp-
MAUMIO N1t NONb30BATENS, KOTOPAS MOMOXET emy
MOKCMMQIbHO MCMOMNb30BATL OBOLLEPE3KY 3TOM
mopenu.

Mbl HacTosTenbHO pekomeHAyem nepep, NepBbim
MCMONb30BAHWEM ANNAPATA BHUMATENIBHO NPOUM-
TATb MHCTPYKLMIO MO 3KCMUTyaTAUMM, KOTOpAs Mo-
MOXET BOM BbICTPO O3HOKOMUTBCS C AMMAPATOM M
OLIEHUTb €ro NPemnMmyLLeCTBa.

BBO/ B 3 KCIJIYATALUIO
ATNAPATA

e PEKOMEHOALIUU MO NOAKITIOYEHUIO

Mepen nopknioueHnem ybepuTech, Y4To HanpsiXeHme
BALUEM 3NMEKTPOCETU COOTBETCTBYET HAMPSXEHMIO,
YKA3aHHOMY HO 30BOACKOM TabMMUKe annapara.

A

BHUMAHMUE!

AMMAPAT JOJDKEH OBA3ATEJIbBHO MO AKIMIOYATLCA
K PO3ETKE C 3A3EMJIEHUEM (PUCK DJIEKTPOTPABMBbI).

® CL50 e /CL 50 Ulira e OpHodasHbii
Mogenb CL 50/CL 50 ROBOT-COUPE ocHateHa

PA3fM4YHbIMK TUNAMU }J,BMFGTeJ'Iel:'iI

230B / 50 Ty / 1-dasH.
115B / 60 'y / 1-dpazH.
220B / 60 'y / 1-dasH.

AnnapaT noctasnseTcs ¢ ofHOPA3HOM LTEncenb-
HOM BMNKOM, COEMHEHHOMN CO LUHYPOM MUTAHMS.

® CL50 e /CL 50 Ulira £ TpexdasHbii
Mogens CL 50/CL 50 Ultra ROBOT-COUPE

OCHOLLEHA PA3NMYHBIMU TUAMM OBUFOTENEN:
400 B / 50 'y / 3-dbasH.
220 B / 60 'y / 3-dpazH.
380 B / 60 'y / 3-dpaszH.

AnnapaT NocTaBRsSeTCs C HEM3ONMPOBAHHBIM KA-
6enem, KOTOPbLIM BOCTATOYHO MOACOEAMHUTL K BMII-
Ke, COOTBETCTBYIOLWEN BALEN 3NeKTPOoCeTH.
Kabenb coctout u3 4 npoBofoBs, opnH U3 KOTOPbIX
NOACOEAMHAGTCA K 3emie, O OCTanbHble TPU — K
Tpem bazam.

Ecnu Bbl pacnonaraete posetkoi ¢ 4 BUnRKamu:

1) MopcoepuHuTe 3eneHblit M XenTbii 3a3emnsio-
LMK NPOBOA K KOHTAKTY 3A3eMIIEHMSI.

2) MNopcoepnuuTte TpM Apyrue NpoBOAA K OCTAB-
LLUIMMCSt KOHTAKTOM.

Ecnu Bbl pacnonaraete poseTkoM ¢ 5 BuAKaMM:
Tak kak annapatel ROBOT-COUPE He HyxpatoTcs
B MOACOEAMHEHMM K HEUTPANM, NATAS BMIKA OCTO-
eTcsi cBOBOAHOM.

Bkniounte 3atem annapar Bxonoctyio M ybepu-
TeCb, YTO AMCK NPABWILHO BPALUAETCS B HANpPAB-
neHuu, o6PaTHOM HOCOBOM CTpPEsKe.

KpacHas cTpenka Ha kopnyce gsuratens ykasbl-
BAeT HanpaeneHue BpaileHus aucka. Ecnm puck
BPALLAETCS B HAMPABAEHUM YACOBOM CTPESKM, ne-
peksilounTe 1BA NPOBOAA:

3EJIEHBIN/XKEJITbIM - 370 npoBog 3a3emnennus,
HE OTCOEOUHSATD ErO.

0.0
(1 I3
Oue

MPOLEAYPbl CBOPKU

Mepekniounte nubo:

1) NocTasbTte 6nok ABM-
ratens nepeg coboit u
ycTaHoBuTe anck-cbpa-
cbiBaTeENb HA AHO pabo-
4ero oTcekda.

| Tombko AMCK Anst TEPKM MK TOHKO-
& ro uM3menbueHus (kamycra, cenbge-
i pEeM, MOPKOBb, CbIp...).

CTOPOHA A BBepx pns HexXHbIX
OBOLLEN MIM LUTPYCOBBIX (TOMATHI,

rpubsi...).
CTOPOHA B Beepx ans ocTanbHbiX

dpyKTOB 1M OBOLLEN.

2) YctaHoBuTe guck Ha BbIGOP:

a) Bel Boi6panu amck
ANSl HOPE3KM JIOMTMKQ-
MM, CTPYXXKOM MAM coO-
JIOMKOM:

YcTaHoBMTE gMCK HO BA
psuratens u ybeputech
B NMPABUIBHOCTH
YCTAHOBKM, MPOKPYTHUTE
€ro B HAMPUBMIEHUN YO-
COBOW CTPENKH.




b) Bbi BbI6panu Hapesky Kybukamu:

YCTAHOBUTE PELUETKY U OAUCK-U3MENTbYUTEND CneLln-
ANbHO Ans HAPEe3KH Ky6l4KC|Ml4.

ﬂ'MCK-M3MeHb‘-IMTeJ'Ib MOXEeT YyCTaHABIUBATbLCA C
peLIJeTKOl‘;i B Cnepyrowmx BAOPUAHTAX:

8x8 [10x10]|14x14|20x20|25x25
MM MM MM MM MM
o
[ ]
.
20 mm o
25 mm o

KombuHaumm, BbigeneHHble cepbim LBETOM, MOTYT
NOCTABNSATLCS MO 3AKA3Y.

YcTaHoBUTE peleTky
AN HOPEe3KM Kybukamu
B EMKOCTb OBOLLEPE3KM.
Y6eputech, uTo BbICTYN
peWweTkn XOPOLWO BO-
Wwen B rHe3go Kopryca
ABuraTens.

YctaHoBuTE 30TEMm co-

OTBETCTBYIOWMMN AMUCK-
n3menbunTens (amck c
NPSIMbIM Ne3BMEM) M
NPOKPYTUTE €ro B Ha-
NMPABMEHMU HYACOBOMU
cTpenku, uTobbl nNpose-
PUTb MPABUIBLHOCTL €ro
YCTQHOBKM.

c) Bbi Bbi6panu npurotoenenue $pu:

Komnnekt coctont ms peweTkn gnsa npurotosne-
HUA d)pl/l M cneumanbHOro gucKa-mamenbynrend

ans ¢pu.

YctaHoBuTe peweTky
LS NPUroTOBREHMSA
dpu B pabounin otcek
osowepesku. Ybepu-
TECb, YTO OHA NPABMIb-
HO  YCTQHOBMEHQ:
rpeberka pna ¢pwu
[ONXHA HOXOAMTBLCS HA
ypoBHe cbpoca.

YcTaHoBKTE 3aTem co-
OTBETCTBYIOWMHN AMUCK-
M3MENbYUTENDb M MpPO-
KpyTUTE ero B Hanpas-
NEeHMU HacoBOW cCTpen-
KW, 4Tobbl NPOBEPUTH
NPABUNBHOCTb €ro ycTa-
HOBKM.

ot
0 Soup,
[ =Y

3) YcTaHOBKMTE rONOBKY OBOLLEPE3KM HA BAN ABU-
ratens. KpenexHas nanka HaxoguTcs nepen, BaOmu
C NPABOM CTOPOHbI.

4) HapeHbre cTepxeHb
LWAPHUPA B MPEemyCcMoT-
PEeHHOE MecTo, pacrno-
noxXeHHoe c3agu
6noka. 3abnokupyiTte
30TeM KpbIWKY Ha

6noke pBuratens c
MOMOLLbIO KPEeMnexHOoM
Nanku.

CMEHA OUCKA:

1) MNocTtasbTe 610K pBu-
ratens nepep coboit,
npasoi pykon pasbrno-
KMPYWUTE QNIOMUHUEBYIO
KpenexHyio nanky, cny-
xawyo ans 6nokupos-
KM FOMOBKM OBOLLEPE3-
KM Ha brioke gBuratens.

MNpunogHMMKMTE TONOBKY OBOLLEPE3KM, HOKIIOHAS
ee Ha3a[, YTobbl BLICBOOOAUTTL EMKOCTb.

2) CHumMTe AMCK, MPUNOJHMMASI €rO CHU3Y C Mo-
MOLLBIO BTYNIKM M, NPKU HEOBXOAMMOCTH, MOBOPAYM-
BASI €r0 B HAMPABMIEHMM, MPOTUBOMOMOXHOM BPa-
LEHWIO YOCOBOW CTpenku, 4Tobbl pasbnokMposathb
€ro 1 NPMBECTH BO BPALLEHUE AUCK-COPAChIBATENb.

Ecnu Bbl Mcnonb3yeTe KOMNNEKT ANs HAPE3KM Ky-
6MKaMM, PEKOMEHAYETCA CHATb KOMMNEKT pPeLLeTka
+ guck ogHoBpemeHHo. [lns obneryenus stoit one-
paLMK NPOKPYTUTE AMCK-cOpackIBaTEND.

3) Ecnn Bbl MOHTMpYETE KOMMMEKT Afsi HOpe3kw
KYOUKOMKM, PEKOMEHAYETCS MPOTEPETb EMKOCTb
BMGXKHOW TPAMKOW MM CMOYEHHOM rybKOM, 0co-
6eHHO pacuenKy, Ha KOTOPYIO YCTOHABAWMBAETCS
peLeTka.
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Bcerpa ucnonb3yiTe XopoLLO OYMLLEHHYIO PeLLETKY.

Mocne paboTbl ¢ MSrkMMM NPOAYKTAMM M Nepep
NPUroToBNEeHMem TBePAbIX NPOAYKTOB TLATENbHO
OUMLLIMTE peLLEeTKY.

4) Mpoueaypa cbopku ancka-cbpacsiBaTens, auc-
KQ WM KOMMNEKTa Ans Hapesku Kybukamu onuca-
Ha B pasgene “MNpoueaypbl cbopku” nn. 1) u 2).

5) 3akpoiiTe KpbILKY OBOLEPE3KU U 3a6M0KMPYH-
Te ee Ha 6roke ABUraTens C MOMOLLBIO Kpenex-
HOW Nnanku.

UCMNOJIb3OBAHUE
U BblbOP IMCKOB

[onoBka oBoLepeskn 06OPYAOBAHA 2 BOPOHKAMM:

- 6onblUAs BOPOHKA Afs HAPE3kn 06beMMCThIX
OBOLLEM, TAKMX KOK KaMycTa, Cenbaepen 1 np.

- BOPOHKA €O BCTPOEHHOW TPY6KOM ocobeHHo
sddekTUBHO ANS TOUHON HAPE3KM ANUHHBLIX M
HEXHbIX NPoAyKToB. [ns fOCTUXEHMs onTUmarnb-
HOro Pe3ynbTaTA UCMOMb3yiTe BOPOHKY B Kaue-
CTBE HAMPABNSIOLLEN A1 HOPE3KM.

MCMONb3OBAHUE BOJIbLLIOW BOPOHKM

- MogHumuTe ToMNKaTenb, YTObLI OTKPbLITL BXOL, B
BOPOHKY.

- 3arpysuTe ee OBOLLAMM 4O CAMOrO BEpXA.

- YcTaHOBMTE TONKATENb BEPTMKANBHO BOPOHKE.

- Hoxxumaiite Ha TonkaTenb TONMbKO Afisi COMPOBOX-
AeHns Hapesku osoluer. Cuna HaXaTUsl U3MeHsIeT-
CA B 30BMCMMOCTM OT TMMNA NPOAYKTA, OAHAKO
YPE3MEPHOE HAXATME MOXET BbI3BATb HEHYXHYIO
neperpysky annapara.

- MNepepn HapeskoM kanycTbl nyylle cHaYana pas-
pe3aTb ee HA [Be YACTU M BbiHYTb KOYEPbIKKY
BO M36EeXAHWE M3MULLHUX YCUIMIA M MOMydeHNs
NyYLIEro Ka4ecTBA HAPE3KH.

MCNOJIb3OBAHUE BOPOHKW C TPYEKOM

3arpysuTe BOPOHKY OBOLLAMM IO CAMOrO BEPXA.
HaxumnTe Ha TonkaTtenb M ypaepXuBaiTe ero B
5TOM MOMOXEHMM, NOKA BCE OBOLM He ByayT non-
HOCTbIO HOPE3aHbI.

Bo u3bexxaHue nnoxoro KA4eCcTBa HAPE3KM BCEraa
HOXMMMaHMTE HA OBOLUM C MOMOLLBIO TONIKATENS.

MPAMBIE JIOMTUKM =—

nos KanycTa

ni mopkosb / kanycta / orypupl / nyk / kaptodens / nyk-nope
M2/n3 numon / mopkosb / rpubel / kanycta / kaptodens /
orypusi / kabauku / nyk / nyk-nopen / nepeu
6aknaxansl / ceekna / mopkosb / rpubebl / orypusl /
nepew, / pegbka / canat / kaptodens / Tomath

M8/M10 Gaknaxansl / kaptodens / kabaukn / mopkosb

na/ns

ni kapTodenb / kabauku / mopkosb

BOJIHUCTBIE TIOMTUKM el
B2 ceekna / kaprodens / mopkosb / kabauku

B3 ceexna / kaptodens / mopkosb / kabauku

BS ceekna / xaptodens / mopkosb / kabauku

TEPKA o
115 cenbaepett / cbip 17 ianycm / cbip
T2 mopkoBb / cenbaepen / cbip 9 kanycta / cbip
T3 MOPKOBb Mapwmesan / wokonag

15 kanycta / ceip Pepbka

COJIOMKA T
(22 mopkoBb / cenbaepert / kapTodenb

(2x4 mopkoBb / ceekna / kabaukun / kaptodens

(26  mopkosb / ceekna / kabaukn / kaptodenb

C4x4 6aknaxanbl / ceekna / kabauku / kaptodenb

Coxb 6aknaxaHbl / ceekna / cenbpepet / kabauku / kaptodens
(8x8 cenbpaepett / kapTodens

KYBMKH o
K5x5  mopkoeb / kabaukun / orypubl / cenbaepeit

K 8x8 kapTodens / mopkosb / kabauku /ceekna

K10x10  kaptodens / mopkosb / kabauku / ceekna / pena /

nyk / kaptodenb ppu

K14x14  kaptodens / mopkosb / kabauku / navet / cenbpepent
K20x20 kapTodens / mopkosb / kabaukn / ananas / navet
K25x25  kaprodens / kabaukn / pena / kaprodens dpu/ abiHs /

apbys

KAPTO®E/JIb ©PU

KP8x8  kaprodens
KD 10x10 kaprodens

(-

O4YUCTKA
BHMUMAHMUWUE!

B uensx npepocTopoxHocTH nepep niobbimu
OnepauMsiMM OYUCTKU PEKOMEHAYETCS BCErad
oTknlouatb annapat (Bo usbexanue pucka
3NEKTPOTPUBM).

A

CHMMHUTE CHOYONA KPbILWKY OBOLEPE3KM, 30TEM
BUCK, pelleTky (B cnyuae ee MCMonb3oBaHMs) M
AMcK-copacbiBaTens.

Bo usbexaHue nodyepHeHMs ANMIOMMHUA HE PeKo-
MEH[lyeTCs MCMONb30BATL AJISi OYUCTKU MOCYAOMO-
€4YHYIO MALUKWHY, NpeanoYTUTENbHO MbITb OBOLLE-
pe3Ky PYKaMM C MOMOLLbIO MOIOLLEro CPEeAcTBa
ANs NOCYfpl, 30TEM NPOMNONOCKATL U BbITEPETH.

B cnydyde MUcnosib3oBAHKA nocyp,omoequﬁ MaLun-
Hbl PEKOMEHAYETCA NPUMEHATb MOtoLLee CpeacTBso
cneynanbHO ana AntOMUHUA.

Hukorpa He norpyxaiite 6nok gsuratens B Boay,
OYMLLAMTE €ro C MOMOLLBIO BJIGXKHOW TPSINKM WIH

ry6xu.

A BAXHOE 3AMEYAHME

Y6epmrech, YTO MCMONb3yeMOE MOIOLLEE CPEeACT-
BO MOXHO MPUMEHSITb 1Sl MIACTMACCOBBIX M3fe-
nun. HekoTopble moeuHble cpeacTBa MmeloT
BbICOKYIO LIENOYHOCTb (HaNpUMep, BbICOKYIO
KOHLEHTPALMIO HATPUS MM OMMMOKA) U He MO-
ryT NPUMEHSATLCS A1l MNACTMACCOBBIX U3AENUMA
BO u3bexaHue ux GbICTPOro noBpexaeHMs.




TEXYXO/[,

e HO>XU, TPEBEHKU U TEPKU

Hoxwu JJ,MCKOB-VI3MeJ'Ib‘-II4TeJ'Iel:I, Fpe6eHKM OUCKoB
Ang HAape3ku COJIOMKOM W TEePKU ABNAKOTCA M3HA-
LWIMBAEMbIMU OETANIAMU, MOSTOMY PEKOMEHAOYyeTCA
nepmogny4eckn 3aMeHATb UX ansd o6ecnequ|4;| no-
CTOSAHHOIO XOopoLlero Ka4ecTsa HApPEe3KH.

TEXHUYECKME
XAPAKTEPUCTUKHU

e BEC

HeTTO B YNOKOBKE
Komnnexr 15 kr 18 kr
CL 50/CL 50 Ultra
CpepHuit Bec gncka 0,5 «r 0,6 «r

e PASMEPbI (8 mm)
CL50

A 335
B 305
C 380
D 595
E 745
F 615
G 595
H 590

CL 50 Ultra

TpexdasHbiit annapaTt

A 350
B 305
c 380
D 610
E 760
F 615
G 610

g

590

e BbICOTA PABOYEWN MOBEPXHOCTU

PekomeHpyeTcst yCTQHABIMBATL OBOLLEPE3KM
CL 50/CL 50 Ultra Ha ycToiunsom pabouem
cTone TaK, 4TO6bl BLICOTA [O BEPXHEro Kpas
6onbLoi Boporku coctasnsna 1,20 - 1,30 m.

e YPOBEHb LUYMA

YpoBeHb Wyma, 3KBUBANEHTHbIA QKYCTMYECKOMY
pasnexutio npu pabote osowepesok CL 50/CL 50
Ultra Bxonoctyio, coctaenset meHee 70 gb(A).

* JJIEKTPUHECKUE XAPAKTEPUCTUKU

OpHodasHbiit annapat

[lBuratens (c:gm[:; T(X')(
4008 /50Ty 375 1,7
220B/60Ty 450 37
380B/60Ty 450 21

[eyxckopocTHoi TpexdasHbiin annapaTt

(kopoctb Tok
[JlBuratenn (06/Muk) (A)
400B/50Tu 375/750 18/21

- MowHocTb 0603HaueHa Ha 3aBOACKOIN Tabnnuke.
3ALLUTA

Mogenu CL 50/CL 50 Ulira umeror maruutHyto
CUCTEMY 3AWMTbI, KOTOPAS OCTAHABAMBAET
ABUTATENb B MOMEHT OTKPbITUSI GOMbLION BOPOHKM
WK NOJHATUS KPBILIKK, NPESOTBPALLAS JOCTYN KO
BCEM PABOTAIOWMM PEXYLLMM UHCTPYMEHTAM.

ﬂ'ﬂﬂ NMOBTOPHOIO BKNOYEHMA annapdTa AOCTATOY-
HO 306HOKMpOBGTb KPbILWKY U HAXATb HA KHOMKY
BKITIOYEHMHUA.

Kpome Toro, zawenku 610KMPOBKM KPbILLKK
npefoOXpPaHUTenbHOe YCTPOWUCTBO,
npepoTBpALLalOLLee BKIIOYEHUE annapaTa npu
HEMNPABMIIbLHOM 3AKPbITUM KPbILLKH.

NBuratens (c(')(g/phz;z; T(X;‘ MmeloT
230B/50Ty 375 57
2408 /50Ty 375 5.4
115B/60 Ty 450 12
220B/60 1y 450 517

Hox 1 nessus siBnsioTCs peXyLLymm MHCTPY-
MeHTamu, cobniopaiiTe 0OCTOPOXHOCTL NpH
pabote ¢ HUMA.
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Annapatsl CL 50/CL 50 Ultra umetot npegoxpa-
HUTENbHYIO CUCTEMY 3ALMTBI OT NEpPerpesd,
KOTOpPOS GBTOMATMYECKM OCTAHABAMBAET
ABMraTENb NPU OYEHb AnUTENbHON paboTe unu
neperpyske.

B Takom cnydde noAoXadTb NONHOIO oXnaxpeHus
annapaTta U BHOBb BKIMOYKUTL €ro.

A HANOMWUHAHMUE

Hukorga He nwbiTakitecb yb6partb
NnPpeAoOXPAHUTENIbHbIE  CUCTEMBI M
6noxupoBku.

Hukorpa He BBOAMTE NOCTOPOHHME
npeameTbl B pabouyio emMkoCTb.

Hukorpa He npoTtankuBanTe NpPoAyKThI
PYKOM.

He neperpyxaittre annapar.

Hukorpa He BknovyauTe annapar
BXOJIOCTYIO.

HOPMbI

CMOTpeTb JeKnapaumnto o COOTBETCTBUN CTP. 2.
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N° de série / Serial number

Uniquement pour moteur monophasé.
Only for single phase motor.

Pour modele 1 vitesse (2 boutons).
For 1 speed model (2 knobs).

Pour modéle 2 vitesses "2V" (3 boutons).
For 2 speeds model "2V" (3 knobs).

Plus disponible :

! commander 12 et C1.
No longer available :
order 12 and C1.

L<L
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robot@coupe® CL50E

N° de série / Serial number
-450 - ---- --

Index | Piece/Part | Désignation Description
1 39 700 | COUVERCLE COMPLET COMPLETE FEED LEAD
2 39 701 | ENSEMBLE POUSSOIR VEGETABLE PUSHER ASSEMBLY
3 117 452 | POMMEAU HANDLE PUSHER
4 39 702 | ENSEMBLE GUIDE POUSSOIR + AXE PUSHER GUIDE + AXLE ASSEMBLY
5 39 703 | ENSEMBLE GUIDE POUSSOIR PUSHER GUIDE ASSEMBLY
6 100 638 | BAGUE DE GUIDAGE PUSHER GUIDING BUSCHING
7 39 704 | ENSEMBLE AXE DE CHAPE GUIDE AXLE ASSEMBLY
8 118 324 | POUSSOIR CAROTTES CARROTS PUSHER
9 39 705 | BAGUE EPAULEE (QTE=2) SHOULDERED RINGS (QTY=2)
10 29 501 | ENSEMBLE TAQUET D'ACCROCHAGE LATCH ASSEMBLY
11 102 690 | DISQUE EVACUATEUR SLING PLATE
12 39 706 | ENSEMBLE CUVE BOWL ASSEMBLY
13 39 717 | CAPOT PLASTIQUE PLASTIC MOTOR ENCLOSURE
14 117 579 | PIED (QTE=1) FOOT (QTY=1)
15 118 387 | VIS FIXATION SURMOULE (QTE=1) MOTOR ENCLOSURE SCREW (QTY=1)
16 507 341 | COURROIE HTD 450-5MX15 BELT HTD 450-5MX15
17 39 707 | ENSEMBLE SUPPORT TRANSMISSION MOTOR SUPPORT ASSEMBLY
18 105 529 | POULIE RECEPTRICE DRIVEN PULLEY
19 510 218 | DOUILLE ELASTIQUE LOCKING PIN
20 105 531 | SUPPORT TRANSMISSION MOTOR SUPPORT
21 39 708 | ENSEMBLE AXE RECEPTEUR TRANSMISSION SHAFT ASSEMBLY
22 203 068 | CIRCLIPS EXT 25 C-RING (25)
23 110 308 | GOUPILLE ENTRAINEMENT MOTOR SHAFT PIN
24 203 015 | CLAVETTE 6X6X20 KEY 6X6X20
25 510 217 | ROULEMENT 6004 2RS BALL BEARING 6004 2RS
26 203 206 | CIRCLIPSINT 42 C-RING (42)
27 501 678 | BAGUE ETANCH 25X42X7 SHAFT SEAL 25X42X7
28 101 547 | DEFLECTEUR DEFLECTOR
29 39 709 | ENSEMBLE ROULEMENTS BALL BEARINGS ASSEMBLY
30 29 533 | ENSEMBLE SUPPORT PLATINE CONTROL BOARD SUPPORT ASSEMBLY
31 117 703 | CLAVETTE FIXATION PLATINE CONTROL BOARD FIXING KEY
32 29 451 | ENSEMBLE INTERRUPTEUR DE SECURITE SAFETY SWITCH ASSEMBLY
33 502 768 | CLAVETTE MOTEUR 4X4X16 MOTOR SHAFT KEY 4X4X16
34 507 343 | PRESSE ETOUPE STRAIN RELIEF
35 502 170 | BOUTON VERT | GREEN KNOB |
36 502 169 | BOUTON ROUGE RED KNOB
37 403 993 | PLAQUE FRONTALE 2 BOUTONS FRONT PLATE (2 KNOBS)
38 503 268 | BOUTON VERT Il GREEN KNOB Il
39 403 989 | PLAQUE FRONTALE 3 BOUTONS FRONT PLATE (3 KNOBS)
40 100 703 | TIGE DE CHARNIERE HINGE PIN

| Maj : 10/2014 | REV : g
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® o -_ .
robot{icoupe CL 50 E N de o4 ! Serial number
Index Désignation Description
A CARTE DE COMMANDE CONTROL BOARD
B FAISCEAU DE CONNEXION MOTEUR MOTOR WIRING HARNESS
C CABLE D’ALIMENTATION POWER CORD
C1 CABLE D’ALIMENTATION POWER CORD
D ENSEMBLE POULIE MOTRICE DRIVING PULLEY ASSEMBLY
E VENTILATEUR FAN
F ROULEMENT BALL BEARING
M MOTEUR MOTOR
X CONDENSATEUR DE DEMARRAGE STARTING CAPACITOR
Y RELAIS DEMARRAGE MOTEUR MOTOR STARTING RELAY
Type Voltage A B C C1 D E F M X Y
T01 [230/50/1 DK 39 955 | 39 303
T02 [230/50/1 39957 | 39 699
T03 [230/50/1 ZAF 39 600 | 39 601
T04 [230/50/1 CH 102 481 39102 | 39294 3114 500 289
TO5 [230/50/1 UK 39138 | 39312 600 018
T06 [230/50/1 CHI 39 248
TO7 |240/50/1 Aust 39139 | 39444 | 29 530 [118 512|600 457
TO8 [220/60/1 39957 | 39 699
TO9 [220/60/1 BRA |102 485 39 602 | 39 604 3172 504 674
T10 |220/60/1 SAU 39138 | 39312
T11 [120/60/1 102 481 39140 | 39313
T12 [120/60/1 TWN 39 253 3115 |603 669 | 500 296
T13 [100/50-60/1 JAP 39140 | 39313
T14 [400/50/3 303 080
T15 [220/60/3 102 479 | 29 600 | 39 141 | 39 314 | 29 532 |106 025 | 501 270 | 303 077
T16 |380/60/3 303 078
T17 [400/50/3 2V [106 250 [ <] 39141 | 39314 | 29 532 [ 106 025|501 270 | 303 232

Exemple de recherche : Vous avez acheté un CL50 E dont la référence est : 1 972.
Pour trouver les références des piéces identifiées sur le dessin par une lettre, chercher la référence de votre appareil dans le
tableau ci-dessous et identifier son "Type" (ici T02), puis dans le tableau précédent, lire les références des piéces sur la ligne
correspondante a ce "Type".

Research example : You have bought a CL50 E whose reference is : 1 972.
To find the part numbers of the parts identified in the drawing by a letter, look for your machine reference in the table below and
identify its "Type" (here T02), then in the above table, read the part numbers in the line corresponding to this "Type".

Type Voltage Machines

TO1 | 230/50/1 DK 24 439

T02 | 230/50/1 24440 | 1970 | 1971 | 1972 | 1973 | 1974 | 1983 | 2303 | 3559
T03 | 230/50/11 ZAF | 24 651

T04 | 230/50/11 CH 24 441

T05 | 230/50/11 UK 24442 | 1975

TO6 | 230/50/1 CHI | 24451

TO7 | 240/50/1 Aust | 24443

T08 | 220/60/1 24445 | 1982

TO9 | 220/60/1 BRA | 24561 | 3556 | 3557

T10 | 220/60/11 SAU | 24482

T11 | 120/60/1 24 444

T12 | 120/6011 TWN | 24 484

T13 | 100/50-60/1 JAP | 24450 | 2010

T14 | 400/50/3 24446 | 1976 | 1977 | 1978 | 1979 | 1980

T15 | 220/60/3 24 447

T16 | 380/60/3 24 448

T17 | 400/50/3 2V | 24449 | | | | | | | |

| Maj : 10/2014 | REV : g




3 knobs).

" (

<452 -aann .-

N° de série / Serial number

For 2 speeds model "2V"

2 knobs).

(

Uniquement pour moteur monophasé.
Only for single phase motor

Pour modéle 1 vitesse (2 boutons). | Pour modéle 2 vitesses "2V" (3 boutons).
For 1 speed model

CL 50 E Ultra
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robot@coupe®

CL 50 E Ultra

N° de série / Serial number
-452 - ---- --

Index | Piece/Part | Désignation Description
1 39 700 | COUVERCLE COMPLET COMPLETE FEED LEAD
2 39 701 | ENSEMBLE POUSSOIR VEGETABLE PUSHER ASSEMBLY
3 117 452 | POMMEAU HANDLE PUSHER
4 39 702 | ENSEMBLE GUIDE POUSSOIR + AXE PUSHER GUIDE + AXLE ASSEMBLY
5 39 703 | ENSEMBLE GUIDE POUSSOIR PUSHER GUIDE ASSEMBLY
6 100 638 | BAGUE DE GUIDAGE PUSHER GUIDING BUSCHING
7 39 704 | ENSEMBLE AXE DE CHAPE GUIDE AXLE ASSEMBLY
8 118 324 | POUSSOIR CAROTTES CARROTS PUSHER
9 39 705 | BAGUE EPAULEE (QTE=2) SHOULDERED RINGS (QTY=2)
10 29 501 | ENSEMBLE TAQUET D'ACCROCHAGE LATCH ASSEMBLY
11 102 690 | DISQUE EVACUATEUR SLING PLATE
12 39 706 | ENSEMBLE CUVE BOWL ASSEMBLY
13 117 686 | CAPOT INOX STAINLESS STEEL MOTOR ENCLOSURE
14 117 687 | PLAQUE DE FOND BOTTOM PLATE
15 500 247 | PIED (QTE=1) FOOT (QTY=1)
16 507 341 | COURROIE HTD 450-5MX15 BELT HTD 450-5MX15
17 39 707 | ENSEMBLE SUPPORT TRANSMISSION MOTOR SUPPORT ASSEMBLY
18 105 529 | POULIE RECEPTRICE DRIVEN PULLEY
19 510 218 | DOUILLE ELASTIQUE LOCKING PIN
20 105 531 | SUPPORT TRANSMISSION MOTOR SUPPORT
21 39 708 | ENSEMBLE AXE RECEPTEUR TRANSMISSION SHAFT ASSEMBLY
22 203 068 | CIRCLIPS EXT 25 C-RING (25)
23 110 308 | GOUPILLE ENTRAINEMENT DRIVING PIN
24 203 015 | CLAVETTE 6X6X20 KEY 6X6X20
25 510 217 | ROULEMENT 6004 2RS BALL BEARING 6004 2RS
26 203 206 | CIRCLIPSINT 42 C-RING (42)
27 501 678 | BAGUE ETANCH 25x42x7 SHAFT SEAL 25X42X7
28 101 547 | DEFLECTEUR DEFLECTOR
29 39 709 | ENSEMBLE ROULEMENTS BALL BEARINGS ASSEMBLY
30 29 533 | ENSEMBLE SUPPORT PLATINE CONTROL BOARD SUPPORT ASSEMBLY
31 117 703 | CLAVETTE FIXATION PLATINE CONTROL BOARD FIXING KEY
32 29 451 | ENSEMBLE INTERRUPTEUR DE SECURITE SAFETY SWITCH ASSEMBLY
33 502 768 | CLAVETTE MOTEUR 4X4X16 MOTOR SHAFT KEY 4X4X16
34 507 343 | PRESSE ETOUPE STRAIN RELIEF
35 502 170 | BOUTON VERT | GREEN KNOB |
36 502 169 | BOUTON ROUGE RED KNOB
37 403 994 | PLAQUE FRONTALE 2 BOUTONS FRONT PLATE (2 KNOBS)
38 503 268 | BOUTON VERT Il GREEN KNOB Il
39 403 991 | PLAQUE FRONTALE 3 BOUTONS FRONT PLATE (3 KNOBS)
40 100 703 | TIGE DE CHARNIERE HINGE PIN
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robot@coupe® CL 50 E Ultra N e Sing . Sortal number

Index Désignation Description

A CARTE DE COMMANDE CONTROL BOARD

B FAISCEAU DE CONNEXION MOTEUR MOTOR WIRING HARNESS

Cc CABLE D’ALIMENTATION POWER CORD

C1 CABLE D’ALIMENTATION POWER CORD

D ENSEMBLE POULIE MOTRICE DRIVING PULLEY ASSEMBLY

E VENTILATEUR FAN

F ROULEMENT BALL BEARING

M MOTEUR MOTOR

X CONDENSATEUR DE DEMARRAGE STARTING CAPACITOR

Y RELAIS DEMARRAGE MOTEUR MOTOR STARTING RELAY
Type Voltage A B c C1 D E F M X Y
T01 | 230/50/1 DK 39 955 | 39 303
T02 | 230/50/1 39957 | 39 699
TO3 [ 230/50/1 Turq 3114 500 289
T04 | 230/50/11 CH |102 481 39102 | 39 294
T05 | 230/50/1 UK 39138 | 39 312 29 530 | 118 512 | 600 457 600 018
T06 | 240/50/1 Aust 39139 | 39444
TO07 | 220/60/1 39 957 | 39 699
T08 | 220/60/1 BRA 102 485 39 602 | 39 604 3172 504 674
T09 | 220/60/1 SAU 102 481 39138 | 39 312
T10 | 120/60M1 39140 | 39 313 3115 | 603 669|500 296
T11 | 400/50/3 303 080
T12 | 220/60/3 102 479 | 29 600 | 39141 | 39 314 | 29 532 | 106 025|501 270 303 077
T13 | 380/60/3

303 078

T14 | 440/60/3

T15 | 400/50/3 2V |106 250|><] 39 141 | 39 314 | 29 532 |[106 025|501 270|303 232

Exemple de recherche : Vous avez acheté un CL50 E Ultra dont la référence est : 1 986.
Pour trouver les références des pieces identifiées sur le dessin par une lettre, chercher la référence de votre appareil dans le
tableau ci-dessous et identifier son "Type" (ici T02), puis dans le tableau précédent, lire les références des pieces sur la ligne
correspondante a ce "Type".

Research example : You have bought a CL50 E Ultra whose reference is : 1 986.
To find the part numbers of the parts identified in the drawing by a letter, look for your machine reference in the table below and
identify its "Type" (here T02), then in the above table, read the part numbers in the line corresponding to this "Type".

Type Voltage Machines

To1 | 230/50/1 DK 24466 | 2029

T02 | 230/50/1 24 465 1986 1987 1988 3 558 2027
T03 | 230/50/1 Turg 24 467

To4 | 230/50/1 CH 24 468

To5 | 230/50/1 UK 24 470 1989 2028

T06 | 240/50/1 Aust 24 469

T07 | 220/60/1 24 471 2 031 1997

To8 | 220/60/1 BRA 24 562 1996 2026

To9 | 220/6011 _ SAU 24 478 2032

T10_| 120/60/1 24472 | 2030

T11__| 400/50/3 24 473 1990 1991 1992 1993 1994 2033
T12_| 220/60/3 24 474

T13 | 380/60/3 24 475

T14 | 440/60/3 24 477

T15 [400/50/3 2V | 24476 | 1995 | | |

14!
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CL50E - CL50E Ultra - CL50 Gourmet A

100V/50-60Hz - 120V/60Hz - 220V/60Hz - 230V/50Hz 1~

SCHEMA ELECTRIQUE ELECTRIC DIAGRAM ELEKTRISCHES SCHALTBILD
Important Vérifier que le fil d'adaptation a la tension de votre réseau est correctement positionné .
Précautions Check that the wire which allows the adaptation to the supply voltage is on the right terminal .
Wichtiger Hinwels Unbedingt priifen, ob der Draht zur Anpassung an die Spannung lhres Stromnetzes korrekt positioniert ist .
fredirot { 100V/50-60Hz
rouge/red/ro —
g 120V/60Hz KD
violet/purple/violett —  220V/60Hz | r—— s blanc/white/weiB
4
_ blanc/white/weiB  —  230V/50Hz R R
A 3 I I I F
¢ i s
-
C|:
g 0
- L]
Q
orange orange | 3 EP I¥IO
5
c
marron EA @
brown / braun
Frangais English Deutsch CDh ISC
C | Connecteur Connector Steckverbindung
CD | Condensateur de démarrage Starting capacitor Anlasskondensator
ISC | Interrupteur sécurité couvercle | Lid safety switch Kontakt Deckelverschluss o
ISP | Interrupteur sécurité poussoir Pusher safety switch Sicherheitschalter Stossel ISP A @
KD | Relais de démarrage Starting relay Anlassrelais _@_ \ \\\n
MO | Moteur monophasé ’ Single phase Motor Motor einphasig ﬂ}mﬁv/ // T ] \E J5[y9_ PCB
PCB | Carte de commande réf 102481 | Control Board # 102481| komand Kart numer 102481 _l: 1200 1] 7 -
EA | Phase auxiliaire Starting phase Hilfsphase g O _D_m-l B J3 Isc
— - s = 100V P10
EP | Phase principale Main phase Hauptphase L ! J2 1
SAR | Bouton poussoir arrét Off switch Stopschalter =] — G J11 N
SMA | Bouton poussoir marche On switch Betriebsschalter G2 J"B -— [S-,;“—-WB
§ | Protecteur thermique moteur Motor thermal protector | Motorthermoschutz _(D_ Jg L
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CL50E - CL50E Ultra - CL50 Gourmet A

SCHEMA ELECTRIQUE

120V/60Hz - 220V/60Hz - 230V/50Hz 1~
ELEKTRISCHES SCHALTBILD

ELECTRIC DIAGRAM

Important
Précautions
Wichtiger Hinwels

Vérifier que le fil d'adaptation a la tension de votre réseau est correctement positionné .

Check that the wire which allows the adaptation to the supply voltage is on the right terminal .
Unbedingt priifen, ob der Draht zur Anpassung an die Spannung lhres Stromnetzes korrekt positioniert ist .

rouge /red/rot
violet/purple/violett

blanc/white/weiB

— 120V/60Hz
— 220V/60Hz
— 230V/50Hz

KD blanc/white/weiB

]

ILS1 CD

orange

orange

noir/blagk/schwarz

N

marron / brown / braun

noir / black / schwar.

|

[ S
w
™
.
[
I8
(o]

—
£
Isls

Francais English Deutsch
C | Connecteur Connector Steckverbindung
CD | Condensateur de démarrage Starting capacitor Anlasskondensator
ILS1 | Interrupteur sécurité couvercle | Lid safety switch Kontakt Deckelverschluss
ILS2 | Interrupteur sécurité poussoir Pusher safety switch Sicherheitschalter Stossel
KD | Relais de démarrage Starting relay Anlassrelais
MO | Moteur monophasé Single phase Motor Motor einphasig
PCB | Carte de commande n° 102485 | Control Board # 102485 komand Kart numer 102485
EA | Phase auxiliaire Starting phase Hilfsphase
EP | Phase principale Main phase Hauptphase
SAR | Bouton poussoir arrét Off switch Stopschalter
SMA | Bouton poussoir marche On switch Betriebsschalter

Protecteur thermique moteur

Motor thermal protector

Motorthermoschutz

]
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CL50D - CL50D Ultra - CL50 Gourmet - CL52D - CL55D - CL50E - CL50E Ultra - CL50 Gourmet A

220V/60Hz - 230V/50Hz - 380V/60Hz - 400V/50Hz 3 ~

SCHEMA ELECTRIQUE ELECTRIC DIAGRAM ELEKTRISCHES SCHALTBILD
Francais English Deutsch @ MO
C | Connecteur Connector Steckverbindung 3 ~
ILS1 | Interrupteur sécurité couvercle Lid safety switch Kontakt Deckelverschluss 9
ILS2 | Interrupteur sécurité poussoir Pusher safety switch Sicherheitschalter Stossel
Interrupteur de sécurité poussoir | Pusher safety switch Sicherheitschalter Stossel
ILS3| Uniquement CL55D Only CL55D Nur BloB CL55D i
MO | Moteur monophasé Single phase Motor Motor einphasig O C
PCB | Carte de commande n° 102479 Control Board # 102479| komand Kart numer 102479 1111
SAR | Bouton poussoir arrét Off switch Stopschalter i i I i i
SMA | Bouton poussoir marche On switch Betriebsschalter
0 | Protecteur thermique moteur Motor thermal protector | Motorthermoschutz

ILS1

ILS2

ILS3

oir

bleu / blue / blau

/ black / schwarz

=] marron / brown / braun
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Q c H=g| o U2 a
0] '] gl & W2 A Ju»] —
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Ji73 NN g 8 e o 2
> =R
M l<44OV %% 11 = =T e kil —
T o w2y
= %\5 O o vy
> Qc QI st usoy - W11 Wy
SAR O sma() ",
ALIMENTATION
SUPPLY
STROMVERSORGUNG
Tension d'alimentation| Connexion
Supply voltage Terminal
Important Vérifier que le fil d'adaptation a la tension de votre réseau est correctement positionné (voir tableau ci-contre). Stromspannung Anschluss
Précautions Check that the wire which allows the adaptation to the supply voltage is on the right terminal (table in the margin). 22503 ;/40 v ;28 Ejgg
Wichtiger Hinwels | | Unbedingt priifen, ob der Draht zur Anpassung an die Spannung lhres Stromnetzes korrekt positioniert ist (Tafelgegeniiber). 380 > 415 V 400 (J12)
440V 440 (J11)
® .
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CL50E - CL50E Ultra - CL50 Gourmet A - CL52E - CL55E 220V/60Hz - 230V/50Hz - 380V/60Hz - 400V/50Hz 3 ~

SCHEMA ELECTRIQUE ELECTRIC DIAGRAM ELEKTRISCHES SCHALTBILD
Francais English Deutsch
C | Connecteur Connector Steckverbindung
ILS1 | Interrupteur Sécurité Couvercle Lid safety switch Kontakt Deckelverschluss
ILS2 | Interrupteur Sécurité Poussoir Pusher safety switch Sicherheitschalter Stossel
Interrupteur de Sécurité Poussoir | Pusher safety switch Sicherheitschalter Stossel
ILS3| | niquement CL55E Only CL55E Nur BloB CL55E
MO | Moteur monophasé Single phase Motor Motor einphasig
PCB | Carte de Commande Réf 102479 | Control Board # 102479 | komand Kart numer 102479
SAR | Bouton Poussoir Arrét Off switch Stopschalter |
SMA | Bouton Poussoir Marche On switch Betriebsschalter Nl 5
§] Protecteur thermique moteur Motor thermal protector | Motorthermoschutz ILS2 g g
ILS3 EEE
ol ] 3
~| x| ©
o qD EEN
[0] 0| 0| c
S \ =Rk PCB
> - LS POUSSOIR ——
200V 3 53,7 " =B | W (oS
o I I J7B
MaRcHE 1 [N % “ | = 2
\3 > B = R J7A L
'J/B I\2 Q\/ g He= :Kd" o WZDZA J W a
LOOV ™\ K2 $ 105 2| € re Lo E5
1?2 I\ —_ W\ 3 Q o o l:lm L2
-2 ~ = R
1 I_‘ZTAOW g@ — ﬁﬂg g é 0T e e 0oV o
T (- Sl 130 u2y
T 112
: e E - 2 O |7
= O[ P Pesoy il
sAR O smA(D
) =< |
/77‘7/769 ALIMENTATION
SUPPLY
STROMVERSORGUNG
Tension d'alimentation Connexion
Supply voltage Terminal
Important Vérifier que le fil d'adaptation a la tension de votre réseau est correctement positionné (voir tableau ci-contre). Stromspannung Anschluss
Précautions Check that the wire that allows the adaptation to the supply voltage is on the right terminal (table in the margin). 220203 ;/40 v ;28 Eﬂg;
Wichtiger Hinwels Unbedingt prifen, ob der Draht zur Anpassung an die Spannung lhres Stromnetzes korrekt positioniert ist (Tafelgegentber). 380 -> 415 V 400 (J12)
440V 440 (J11)
® .
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CL50E 2V - CL50E Ultra 2V - CL52E 2V - CL55E 2V

400V/50Hz 3~

SCHEMA ELECTRIQUE ELECTRIC DIAGRAM ELEKTRISCHES SCHALTBILD
Francais English Deutsch
BV1 | Bouton Vitesse 1 Low speed switch Kleine geschwindigkeitchalter
BV2 | Bouton Vitesse 2 High speed switch Grosse geschwindigkeitchalter
C Connecteur Connector Steckverbindung
ISC | Interrupteur Sécurité Couvercle | Lid safety switch Sicherheitsschalter Deckel
ISP1 | Interrupteur Sécurité Poussoir Pusher safety switch Sicherheitsschalter Stossel
ISP2 Int_errupteur Sécurité Poussoir Pusher safety switch Sicherheitsschalter Stossel
uniquement CL55E 2V Only CL55E 2V Nur CL55E 2V
MO | Moteur Motor Motor
PCB | Carte de Commande Réf.106250 | Control board # 106250 | KontrolKarte numer 106250
SAR | Bouton Arrét Off switch Stoppschalter
) Protecteur thermique moteur Motor thermal protector | Motorthermoschutz

Vérifier que le fil d'adaptation a la tension de votre réseau est correctement positionné .

Check that the wire that allows the adaptation to the supply voltage is on the right terminal .

Unbedingt pruifen, ob der Draht zur Anpassung an die Spannung lhres Stromnetzes korrekt positioniert ist .

Important
Précautions

Wichtiger Hinwels
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